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PLC_1 [CPU 314C-2 DP]

Nombre PLC_1 Autor JBlackheart Comentario
Rack 0 Slot 2
Nombre abreviado  |CPU 314C-2 DP Descripcién Memoria de trabajo 96KB; 0,1ms/ Referencia 6ES7 314-6CG03-0ABO

1000 instrucciones; DI24/DO16;
AI5/AO2 integradas; 4 salidas de im-
pulso (2,5kHz); 4 canales de contaje y
medicién con encéders incrementales
24V (60kHz); funcién de posiciona-
miento integrada; interfaz MPI+DP
(maestro DP o esclavo DP); configura-
cién en varias filas hasta 31 modulos;
apto como emisor y receptor para la
comunicacién directa; equidistancia;
routing; comunicacién S7 (FBs/FCs
cargables); firmware V2.6; también
disponible como médulo SIPLUS con
la referencia 6AG1 314-6CG03-2AY0.

Version de firmware V2.6

IDdelainstalacion | IDdesituacion |

Nombre nterfaz MPL_1 (Comentario |
Subred:  noconectada

encia:

Nombre Interfaz DP_1 (Comentario |

|
\
=1
|

Subred:  nocomectada
Velocidad de transfer-
encia:
Modo de operaciéon  |Maestro DP Sistema maestro DP: Maestro DP asignado:

Test, puesta en servi- Supervision de re-
cioy routing spuesta

Tipo de sincroniza-
cion

Grupo SYNC FREEZE Comentario
1 True True
2 True True
3 True True
4 True True
5 True True
6 True True
7 True True
8 True True

Direccién inicial 1023

Nombre abreviado  DI24/D016  Descripcién __[Entradalsalida digital DI24 + DO16

Flanco ascendente False
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|

Flanco descendente |False
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Direccion inicial

Direccion inicial 0.0 Direccion final 2.7 Memoria imagen de |MIP OB1
proceso

Nimero de OB de 40

alarma

Direccion final 1.7 Memoria imagen de |MIP OB1
proceso

Nombre ~ AI5A021 (Comentario |

Unidad de tempera-
tura

Tipo de medicién

Grados Celsius

Tension

Nombre abreviado  |Al 5/A0 2 I/O analdgicas Al5 + AO2

+/- 10V

Supresion de frecuen- 50Hz
cias perturbadoras

Rango de medicién

Tiempo de integra-
cion

Tipo de medicién

20ms

Tension

+- 10V Supresion de frecuen- 50Hz

cias perturbadoras

Rango de medicién

Tiempo de integra-
cion

Tipo de medicién

20ms

Tensiéon

Supresion de frecuen- 50Hz
cias perturbadoras

Rango de medicién

Tiempo de integra-
cion

Tipo de medicién

20ms

Tension

Supresion de frecuen- 50Hz
cias perturbadoras

Rango de medicién

Tiempo de integra-
cion

20ms

Tipo de medicién Resistencia (2 hilos) Rango de medicién  |600 ohmiosOhmios

Tipo de salida | Rango de salida +- 10V

Tipo de salida | Rango de salida +- 10V

Direccioén inicial

Memoria imagen de
proceso

Direccioén final

Nimero de OB de

alarma

Direccion inicial

Nombre abreviado

40

Contaje

Seleccién de alarmas
Modo de operacién Sin configurar

'Direccién final 755 'Memoria imagen de
proceso

Nombre  (Contaje T (Comentario |

Descripcién 4 canales; contaje y medicién de fre-
cuencia a 60kHz, modulacién del an-
cho de pulso con una frecuencia de

conmutacién de 2,5 kHz

Modo de operacién
Modo de operacién
Modo de operacién

Direccioén inicial

Direccion inicial 768 Direccion final 783 Memoria imagen de
proceso

Nidmero de OB de 40

alarma

Seleccién de alarmas |Ninguno

1 canal; posicionamiento con salidas
analdgicas y digitales, frecuencia de
contaje

Descripcién

Modo de operacién

Direccion inicial 784 Direccion final 799 Memoria imagen de |---
proceso

Numero de OB de 40

alarma
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Direccioén inicial

Arranque si la config- [True
uracién real difiere de

la teérica

Senal "ready" de los |650x 100 ms

modulos

Tiempo de vigilancia
del ciclo

Marcadeciclo  True  Bytedemarcas

Numero de OB

Prioridad

Direccién final

ion (POWER ON)

Transferencia de par-
|ametros a médulos

municacion

Activo

Arranque tras conex-

Carga del ciclo por co-

Rearranque completo (en caliente)

100x 100 ms

Ejecucion

so de error de acceso

a la periferia

Memoria imagen de
|proceso

Hora de arranque

OB 10:

2

False

Ninguno

1994-01-01 00:00:00.000

cion

Tipo de sincroniza-
cion

Ninguno

Modo Test

Numero de bytes de |16
marcas a partir de MB
0

Contrasefia . (confirmarcontrasefa
Nivel de proteccién |Posicién del selector de modo

Eliminable por con-
trasefia

False

Comunicacién PG: 1

Intervalo

Tiempo de ciclo max.
para funciones de
test

Nimero de tempori-
zadores S7 a partir de
TO

Comunicacién OP:

Ninguno

ms

o

Nlmero de conta-

dores S7 a partir de Z
0

Numero de OB Prioridad Memoria(s) imagen parcial de proceso
OB 20: 3 Ninguno

Numero de OB Prioridad Ejecucion Desfase Unidad
OB 35: 12 100 0 ms
Numero de OB Prioridad Memoria(s) imagen parcial de proceso
OB 40: 16 Ninguno

Numero de OB Prioridad

OB 55: 2

OB 56: 2

OB 57: 2

Numero de OB Prioridad

OB 82: 26

OB 85: 26

OB 86: 26

OB 87: 26

Notificar causa del  [True

STOP

Activar el diagnéstico |False

de sistema para este

PLC

Tipo de sincroniza-  Ninguno Intervalo Ninguno

Comunicacion basica 0

Comunicaciéon S7: 0

Entradas True

Nldmero max. de re-
cursos de conexion

Huecos direcciones

False

Slot True




Totally Integrated
Automation Portal

Tipo Dir. desde
I* 1023
| 752
S 752

| 768
S 768
I 784
S 784
I 256
S 256
I 0

S 0

Dir. hasta

1023

761

755

783

783

799

799

271

271

Moédulo
Interfaz DP_1
Al 5/A0 2_1

Al 5/A0 2_1
Contaje_1
Contaje_1
Posicionamien-
to_1
Posicionamien-
to_1
CP343-1_1
CP343-1_1

DI 24/DO 16_1

DI 24/DO 16_1

IPP

IP OB1

IP OB1

IP OB1

IP OB1

IP OB1

IP OB1

IP OB1

IP OB1

IP OB1

IP OB1

Nombre del dis- Nimero de dis- Tamano

positivo

PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]
PLC_1 [CPU
314C-2 DP]

positivo

0 Bits
10 Bytes
4 Bytes
16 Bytes
16 Bytes
16 Bytes
16 Bytes
16 Bytes
16 Bytes
3 Bytes

2 Bytes

Sistema maes- Rack
tro/lO
- 0

Slot

2 X2

23

23

24

24

25

25

22

22
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Bloques de programa

Main [OB1]

Main Propiedades

Nombre Main Nimero 1 Tipo OB Idioma KOP
Numeracion Manual
Titulo “Main Program Sweep (Cy- | Autor Comentario Familia
cle)"
Version 0.1 ID personaliza-
da
Nombre Tipo de datos Offset Valor predet. Supervision Comentario
w Temp
OB1_EV_CLASS Byte 0.0 Bits 0-3 = 1 (Coming event), Bits 4-7 = 1 (Event class 1)
OB1_SCAN_1 Byte 1.0 1 (Cold restart scan 1 of OB 1), 3 (Scan 2-n of OB 1)
OB1_PRIORITY Byte 2.0 Priority of OB Execution
OB1_OB_NUMBR Byte 3.0 1 (Organization block 1, OB1)
OB1_RESERVED _1 Byte 4.0 Reserved for system
OB1_RESERVED_2 Byte 5.0 Reserved for system
OB1_PREV_CYCLE Int 6.0 Cycle time of previous OB1 scan (milliseconds)
OB1_MIN_CYCLE Int 8.0 Minimum cycle time of OB1 (milliseconds)
OB1_MAX_CYCLE Int 10.0 Maximum cycle time of OB1 (milliseconds)
OB1_DATE_TIME Date_And_Time |12.0 Date and time OB1 started
Constant
Segmento 1:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX0.0 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.3 %DB1.DBX20.0
sistema”. "Datos del "Datos del sistema”. "Datos del "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".M_ "Pausar/ sistema".M_ sistema".M_ %Q0.0
Automético” Pulsador_AL1Ad Stop Continuar" SeguridadesAL1S Emergencia "ALT_S1"
{ | | 4 1 4 1 { }
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.0
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema”.
Automatico" Pulsador_AL1Ad
h |
Segmento 2:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBXO0.1 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.2 %DB1.DBX20.0
sistema”. "Datos del "Datos del sistema". "Datos del "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".M_ "Pausar/ sistema".M_ sistema".M_ %QO0.1
Automatico” Pulsador_AL1Af Stop Continuar" SeguridadesAL1B Emergencia "AL1_S2"
{ | { | 4 4 4 1 { }
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.1
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema".
Automatico” Pulsador_AL1Af
/h { |
Segmento 3:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX0.2 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.7 %DB1.DBX20.0
sistema”. "Datos del "Datos del sistema”. "Datos del "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".M_ "Pausar/ sistema".M_ sistema".M_ %Q0.2
Automatico” Pulsador_INAd Stop Continuar" SeguridadesINS Emergencia "IN_S1"
{ | | 4 4 4 1 { }
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.2
sistema”. "Datos del
"Manual/ sistema".
Automatico” Pulsador_INAd
1/} { |

Segmento 4:
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%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX0.3 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.6 %DB1.DBX20.0
sistema". "Datos del "Datos del sistema". "Datos del "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".M_ “Pausar/ sistema".M_ sistema”.M_ %Q0.3
Automatico” Pulsador_INAf Stop Continuar" SeguridadesINB Emergencia "IN_S2"
11 1 | 1/1 1/l | | [ )
11T 1T 4 4 /: /: L
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.3
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema".
Automatico” Pulsador_INAf
1/l 1|
4 1T
Segmento 5:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX0.4 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX21.2 %DB1.DBX20.0
sistema”. "Datos del "Datos del sistema". "Datos del "Datos del
"Manygll sistema". sistema".M_ "Pagsarl sistema".M_ sistema".M_ %Q0.4
Automatico” Pulsador_B1 Stop Continuar" SeguridadesB1 Emergencia "B1"
11 1| 1/l 1/l | |
1T 1T 4 4 /: /: { }
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.4
sistema”. "Datos del
"Manual/ sistema".
Automatico” Pulsador_B1
1/l 1 |
4 1T
Segmento 6:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX0.5 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.5 %DB1.DBX20.0
sistema”. "Datos del "Datos del sistema”. "Datos del "Datos del
"Manygll sistema". sistema".M_ "Pausar/ sistema".M_ sistema".M_ %Q0.5
Automatico" Pulsador_AL2Ad Stop Continuar" SeguridadesAL2S Emergencia "AL2_S1"
11 1| 1/l 1/l | | [ )
11T 1T 4 4 4 4 \ T
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.5
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema”.
Automatico" Pulsador_AL2Ad
1/l 1|
4 1T
Segmento 7:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX0.6 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.4 %DB1.DBX20.0
sistema". "Datos del "Datos del sistema". "Datos del "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".M_ “Pausar/ sistema".M_ sistema”.M_ %Q0.6
Automético" Pulsador_AL2Af Stop Continuar" SeguridadesAL2B Emergencia "AL2_S2"
| |
X N VA % VA % ()
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.6
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema".
Automatico” Pulsador_AL2Af
1/l 1|
4 1T
Segmento 8:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX0.7 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.0
sistema". "Datos del "Datos del sistema". "Datos del
"Manual/l sistema". sistema".M_ "Pausar/ sistema".M_ %Q0.7
Automético” Pulsador_TR Stop Continuar" Emergencia TR
1| 1| 1 /1 1/l |
1T 1T /1 4 1/: { }
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX0.7
sistema”. "Datos del
"Manual/ sistema”.
Automatico” Pulsador_TR
1 /1 1 |
/1 1T

Segmento 9:
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%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX1.0 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX21.1 %DB1.DBX20.0
sistema". "Datos del "Datos del sistema". "Datos del "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".M_ “Pausar/ sistema".M_ sistema”.M_ %Q1.0
Automatico” Pulsador_AL3Ad Stop Continuar" SeguridadesAL3S Emergencia "AL3_S1"
| | (
X X VA % VA % (
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX1.0
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema".
Automatico” Pulsador_AL3Ad
1/l 1|
4 1T
Segmento 10:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX1.1 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX21.0 %DB1.DBX20.0
sistema”. "Datos del "Datos del sistema". "Datos del "Datos del
"Manygll sistema". sistema".M_ "Pagsarl sistema".M_ sistema".M_ %Q1.1
Automético” Pulsador_AL3Af Stop Continuar" SeguridadesAL3B Emergencia "AL3_S2"
| | 4 4 Y1 1 {

%DB1.DBX1.5

"Datos del %DB1.DBX1.1
sistema”. "Datos del
"Manual/ sistema".

Automatico” Pulsador_AL3Af

1 /1 ] |
4 1T

Segmento 11:

%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX1.2 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.0
sistema”. "Datos del "Datos del sistema”. "Datos del
"Manygl/ sistema”. sistema".M_ "Paysarl sistema".M_ %Q1.2
Automético” Pulsador_B2 Stop Continuar" Emergencia "B"
11 11 1 /1 1 /1 | [ )
1T 1T 4 4 4 LI
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX1.2
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema”.
Automatico” Pulsador_B2
1 /1 11
4 11
Segmento 12:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX1.4 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.0
sistema". "Datos del "Datos del sistema". "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".M_ "Pausar/ sistema".M_ %Q1.4
Automatico” Pulsador_PD Stop Continuar" Emergencia "PD"
| [ )
{ | { | 4 4 4 { )
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX1.4
sistema". "Datos del
"Manual/ sistema”.
Automatico” Pulsador_PD
1 /1 11
4 1T
Segmento 13:
%DB1.DBX1.5 %DB1.DBX4.2
"Datos del %DB1.DBX1.3 %DB1.DBX20.1 "Datos del %DB1.DBX20.0
sistema". "Datos del "Datos del sistema". "Datos del
“Manuall sistema". sistema".M_ "Pausar/ sistema".M_ %Q1.3
Automético” Pulsador_PI Stop Continuar" Emergencia "y
| | /1 1 1 { }
%DB1.DBX1.5
"Datos del %DB1.DBX1.3
sistema”. "Datos del
"Manual/ sistema”.
Automatico” Pulsador_PI
1 /1 1|
/1 1T

Segmento 14:
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%FC3
"Emergencia, seguridades y stop."

EN ENO

Segmento 15:

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manual/ %FC1
Automatico” "Modo Automatico"

I/} EN ENO

Segmento 16:

%FC2
"Escalizaciones"

EN ENO

Segmento 17:

%FC4
NX"

EN ENO

Segmento 18:

%FC4
Xt

EN ENO
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Bloques de programa

Datos del sistema [DB1]

Datos del sistema Propiedades

Nombre Datos del sistema Ndmero 1 Tipo DB Idioma DB
Numeracién Automatico
Titulo Autor Comentario Familia
Versién 0.1 ID personaliza-
da
Nombre Tipo de datos Offset Valor de arranque Remanen- Accesible Es- Visible en Valor de Supervi- Comentario
cia desde crib- HMI Engi- ajuste sion
HMI/OPC ible neering
UA desd
e
HMI/
OPC
UA
w Static
Pulsador_AL1Ad Bool 0.0 true True True True [True False
Pulsador_AL1Af Bool 0.1 false True True True True False
Pulsador_INAd Bool 0.2 true True True True [True False
Pulsador_INAf Bool 0.3 false True True True True False
Pulsador_B1 Bool 0.4 false True True True [True False
Pulsador_AL2Ad Bool 0.5 true True True True True False
Pulsador_AL2Af Bool 0.6 false True True True [True False
Pulsador_TR Bool 0.7 false True True True [True False
Pulsador_AL3Ad Bool 1.0 true True True True True False
Pulsador_AL3Af Bool 1.1 false True True True [True False
Pulsador_B2 Bool 1.2 false True True True True False
Pulsador_PI Bool 1.3 false True True True [True False
Pulsador_PD Bool 1.4 false True True True True False
Manual/Automatico Bool 1.5 false True True True True False
Estado Int 2.0 0 True True True True False
Iniciar Bool 4.0 false True True True True False
Parar Bool 4.1 false True True True [True False
Pausar/Continuar Bool 4.2 false True True True [True False
MB_Temperatura Bool 4.3 false True True True True False
Error_Temperatura Word 6.0 16#0 True True True True False
Salida_Scale Real 8.0 0.0 True True True True False
Temperatura_Actual Dint 12.0 0 True True True True False
SetPoint_Temperatura Dint 16.0 0 True True True True False
M_Emergencia Bool 20.0 false True True True True False
M_Stop Bool 20.1 false True True True True False
M_SeguridadesAL1B Bool 20.2 false True True True True False
M_SeguridadesAL1S Bool 20.3 false True True True True False
M_SeguridadesAL2B Bool 20.4 false True True True True False
M_SeguridadesAL2S Bool 20.5 false True True True True False
M_SeguridadesINB Bool 20.6 false True True True True False
M_SeguridadesINS Bool 20.7 false True True True True False
M_SeguridadesAL3B Bool 21.0 false True True True True False
M_SeguridadesAL3S Bool 21.1 false True True True True False
M_SeguridadesB1 Bool 21.2 false True True True True False
Posicion Int 22.0 0 True True True True False
Posicién_S Int 24.0 0 True True True [True False
Final_l Bool 26.0 false True True True [True False
Final_D Bool 26.1 false True True True [True False
Tiempo_C S5Time 28.0 S5T#5s True True True True False
M_R_IT_IN Bool 30.0 false True True True [True False
M_R_IT_C Bool 30.1 false True True True True False
M_AHorn Bool 30.2 false True True True True False
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Bloques de programa

Modo Automatico [FC1]

Modo Automatico Propiedades

Nombre Modo Automatico Nimero 1 Tipo FC Idioma KOP
Numeracién Automatico
Titulo Autor Comentario Familia
Version 0.1 ID personaliza-
da
Nombre Tipo de datos Offset Valor predet. Supervision Comentario
Input
Output
InOut
Temp
Constant
w Return
Modo Automatico Void
Segmento 1:
%DB1.DBW2 %DB1.DBX4.0
"Datos del "Datos del
msteTa Estado sistema".Iniciar MOVE
== ] L
int | | | EN ENO
0 TN %DB1.DBW2
"Datos del
OUT1 — sistema".Estado
Segmento 2:
%DB1.DBX0.3
%DB1.DBW2 "Datos del
) "Dato"s del %10.4 sistema”.
sistema".Estado "Sensor 11" MOVE Pulsador_INAf
I == ] l_ {<\
{int | | | EN ENO 15}
1 27N %DB1.DBW2
"Datos del
: " %DB1.DBX0.2
— sist .Estad
OUT1 sistema .estado "Datos del
sistema”.
Pulsador_INAd
{R}
Segmento 3:
%DB1.DBX0.3
%IDB1.DBW2 %T0 "Datos del
) "Datos del %10.3 "Temporizador 0" sistema".
sistema".Estado "IN_FCAF" s.oDT MOVE Pulsador_INAf
|t | |} s Q EN  ENO {R}
5 S5T#2s — TV Bl — 3N %DB1.DBW2
..—R BCD — .. "Datos del
; " %DB1.DBX0.2
e Sist .Estad
OUT1 sistema stado "Datos del
sistema"”.
Pulsador_INAd
(S }——
Segmento 4:
%DB1.DBX0.0
%DB1.DBW2 "Datos del
) "Dato"s del %10.2 sistema”.
sistema".Estado "IN FCAd" MOVE Pulsador_AL1Ad
I == _l I {R)
{int | | EN ENO {R}
3 4N %DB1.DBW2
"Datos del
OUT1 — sistema".Estado %PD?t.oZBdXe[I“
sistema".
Pulsador_AL1Af
oS }——

Segmento 5:
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. %DB1.DBX0.0
kDB1.DBW2 "Datos del
) Dato“s del %10.1 sistema".
sistema".Estado "AL1_FCAF" MOVE Pulsador_AL1Ad
| == | L (s
int | | | EN ENO {5}
4 5N %DB1.DBW2
"Datos del
N " %DB1.DBX0.1
sistema".Estado °
ouT "Datos del
sistema".
Pulsador_AL1Af
L—(R)}——
Segmento 6:
. %DB1.DBX0.4
%DB1.DBW2 "Datos del
) Dato“s del %10.0 sistema".
sistema".Estado "AL1_FCA" MOVE Pulsador_B1
| == | L (s
int | | | EN ENO {5}
5 6N %DB1.DBW2
"Datos del
OUT1 — sistema".Estado
Segmento 7:
, %DB1.DBX0.4
/:DB1.DBW2 %T1 "Datos del
) Dato“s del %10.5 "Temporizador 1" sistema”.
sistema".Estado "Sensor_I2" $_oDT MOVE Pulsador_B1
|t | |} s Q EN ENO {R}
T#2 7
. S5T#200ms — Ty BI IN %DB1.DBW2
-.—R BCD "Datos del
f .. %DB1.DBX0.6
sistema”.Estado o
ouT "Datos del
sistema".
Pulsador_AL2Af
—— S }——
%DB1.DBX0.5
"Datos del
sistema"”.
Pulsador_AL2Ad
—— R }——
Segmento 8:
, %DB1.DBX0.6
/:DB1.DBW2 %TZ "Datos del
) Dato“s del %10.6 "Temporizador 2" sistema”.
sistema".Estado "AL2_FCA" 5_oDT MOVE Pulsador_AL2Af
== 1 1
|| |} s Q EN ENO {R}
7 S5T#3s — TV BI 8N %DB1.DBW2
-.—R BCD "Datos del
f " %DB1.DBX0.5
sistema”.Estado o
ouT "Datos del
sistema".
Pulsador_AL2Ad
—{S }——
Segmento 9:
. %DB1.DBX0.4
%DB1.DBW2 "Datos del
) Dato“s del %10.7 sistema".
sistema".Estado "AL2_FCAF" MOVE Pulsador_B1
== 1 L { \
int | | | EN ENO 15}
8 N %DB1.DBW2
"Datos del
OUT1 — sistema".Estado

Segmento 10:
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%DB1.DBX0.4
%DB1.DBW2 %T3 "Datos del
) "Datos del "Temporizador 3" sistema”.
sistema".Estado s oDT MOVE Pulsador_B1
I == B {R)}
|int | S Q EN ENO {R)
o S5TH#3s — TV BI 101N %DB1.DBW2
-.—R BCD "Datos del
f .. %DB1.DBX0.7
sistema”.Estado o
outt "Datos del
sistema".
Pulsador_TR
(S }——
Segmento 11:
%DB1.DBD12
"Datos dfl %DB1.DBX0.7
%DB1.DBW2 sistema”. %T4 "Datos del
_"Datos del Tem}&)eratlur@ "Temporizador 4" sistema".
sistema".Estado ctua s oDT MOVE Pulsador_TR
| ==| | >=| s = Q E 95 (R}
| int | | Dint | R
11
10 %DB1.DBD16 %DB1.DBW2S BI It %DB1.DBW2
"Datos del 'y BCD "
sistema”. Zfzi’;rgae' ouT Sziz‘;:a‘?fésta o %DB1.DBX1.0
SetPoint_ Tiempo C "Datos del
Temperatura PO v sistema".
—R Pulsador_AL3Ad
——( R }——
%DB1.DBX1.1
"Datos del
sistema"”.
Pulsador_AL3Af
(S }——
Segmento 12:
%DB1.DBX1.0
%DB1.DBW2 "Datos del
) "Dato"s del %11.1 sistema”.
sistema".Estado "AL3_FCAF" MOVE Pulsador_AL3Ad
| it | | } EN ENO {s)
11 12N %DB1.DBW2
"Datos del
: N %DB1.DBX1.1
sistema".Estado
oum "Datos del
sistema".
MOVE Pulsador_AL3Af
EN ENO ——— ———R}——
%DB1.DBW22 %DB1.DBW24
"Datos del "Datos del
sistema”. sistema".
Posicion IN OUT1 Posicién_S
Segmento 13:
%DB1.DBX1.2
%DB1.DBW2 "Datos del
) "Dato"s del %11.0 sistema".
sistema".Estado "AL3_FCAd" MOVE Pulsador_B2
== I
{int | | } EN ENO {s}
12 13N %DB1.DBW2
"Datos del
OUT1 — sistema".Estado
Segmento 14:
%DB1.DBW2
"Datos del
sistema".Estado VT
I Int I EN ENO
13 14N %DB1.DBW2
"Datos del
OUT1 — sistema".Estado

Segmento 15:
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%DB1.DBW2
"Datos del
sistema".Estado

%T5S
"Temporizador 5"

S_opT

| Int [
14

S Q
S5T#4s TV Bl

-—R BCD

MOVE
EN ENO
IN
OouT1

%I0.4
"Sensor_I1"
1 1
11T
%DB1.DBW24
"Datos del
sistema”.
Posicién_S
%I0.4
"Sensor_I1"
0

%DB1.DBX1.2
"Datos del
sistema".
MOVE Pulsador_B2

EN ENO ————( R }——1

I %DB1.DBW2

"Datos del
OUT1 — Sistema".Estado

%DB1.DBX1.2
"Datos del
sistema”.
MOVE Pulsador_B2

EN ENO—(R)—|

I %DB1.DBW2

"Datos del
OUT1 — Sistema".Estado
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Bloques de programa

Escalizaciones [FC2]

Escalizaciones Propiedades

Nombre Escalizaciones Numero 2 Tipo FC Idioma KOP
Numeracién Automatico
Titulo Autor Comentario Familia
Version 0.1 ID personaliza-
da
Nombre Tipo de datos Offset Valor predet. Supervision Comentario
Input
Output
InOut
Temp
Constant
w Return
Escalizaciones Void
Segmento 1:
ROUND
SCALE Real to DiInt
EN ENO EN ENQ —
%IW760:P
"PT_100":P — N %DB1.DBW6 *%DB1.DBD8 %DB1.DBD12
Datos del Datos del "Datos del
125.0 — HI_LIM sistema".Error_ sistema”.Salida_ sistema”.
0.0 — LO_LIM RET_VAL — 1emperatura Scale |y Temperatura_
ouT — Actual
%DB1.DBX4.3 %DB1.DBD8
"Datos del "Datos del
sistema".MB_ sistema".Salida_
Temperatura — gipoL AR out — Scale

Segmento 2:
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Bloques de programa
Emergencia, seguridades y stop. [FC3]

Emergencia, seguridades y stop. Propiedades

Nombre Emergencia, seguridadesy |Nimero 3 Tipo Idioma KOP
stop.
Numeracion Automatico
Titulo Autor Comentario Familia
Version 0.1 ID personaliza-
da
Nombre Tipo de datos Offset Valor predet. Supervision Comentario
Input
Output
InOut
Temp
Constant
w Return
Emergencia, seguridades y stop. Void
Segmento 1:
%DB1.DBX0.0 %DB1.DBX0.1 %DB1.DBX20.3
"Datos del "Datos del "Datos del
sistema". sistema"”. %10.0 sistema".M_
Pulsador_AL1Ad Pulsador_ALTAf "AL1_FCAd" SeguridadesAL1S
{ | 4 { | { )}
Segmento 2:
%DB1.DBX0.0 %DB1.DBX0.1 %DB1.DBX20.2
"Datos del "Datos del "Datos del
sistema". sistema"”. %10.1 sistema".M_
Pulsador_AL1Ad Pulsador_AL1Af "AL1_FCAf" SeguridadesAL1B
4 { | { | { )}
Segmento 3:
%DB1.DBX0.5 %DB1.DBX0.6 %DB1.DBX20.5
"Datos del "Datos del "Datos del
sistema". sistema"”. %10.6 sistema".M_
Pulsador_AL2Ad Pulsador_AL2Af "AL2_FCAd" SeguridadesAL2S
{ | 4 { | { )}
Segmento 4:
%DB1.DBX0.5 %DB1.DBX0.6 %DB1.DBX20.4
"Datos del "Datos del "Datos del
sistema"”. sistema"”. %10.7 sistema".M_
Pulsador_AL2Ad Pulsador_AL2Af "AL2_FCAf" SeguridadesAL2B
4 { | { | { )}
Segmento 5:
%DB1.DBX1.0 %DB1.DBX1.1 %DB1.DBX21.1
"Datos del "Datos del "Datos del
sistema". sistema”. %I1.0 sistema".M_
Pulsador_AL3Ad Pulsador_AL3Af "AL3_FCAd" SeguridadesAL3S
| 4 | { )
Segmento 6:
%DB1.DBX1.0 %DB1.DBX1.1 %DB1.DBX21.0
"Datos del "Datos del "Datos del
sistema". sistema"”. %I1.1 sistema".M_
Pulsador_AL3Ad Pulsador_AL3Af "AL3_FCAf" SeguridadesAL3B
I/} 11 1| { }
I 1T LI \
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Segmento 7:

%DB1.DBX0.2

%DB1.DBX0.3

%DB1.DBX20.7

"Datos del "Datos del "Datos del
sistema". sistema". %I0.2 sistema".M_
Pulsador_INAd Pulsador_INAf "IN_FCAd" SeguridadesINS
1 1 1 /1 1 | {
1T I/l 1T LS J
Segmento 8:
%DB1.DBX0.2 %DB1.DBX0.3 %DB1.DBX20.6
"Datos del "Datos del "Datos del
sistema". sistema". %l10.3 sistema".M_
Pulsador_INAd Pulsador_INAf "IN_FCAFf" SeguridadesINB
1/1 1 | 1 | {
I/l 11 1T LS J
Segmento 9:
%DB1.DBX0.4 %DB1.DBX21.2
"Datos del "Datos del
sistema". %10.6 %I0.5 sistema".M_
Pulsador_B1 "AL2_FCAd" "Sensor_|2" SeguridadesB1

{ 1
LS J

Segmento 10:
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%DB1.DBX1.5

"Datos del %DB1.DBX0.2
sistema". %DB1.DBW2 "Datos del
"Manuall _ "Datos del sistema".

Automatico” sistema”.Estado Pulsador_INAd
1/1 == (s)
4 {nt | {s)
0

%DB1.DBX0.3
"Datos del
sistema".

Pulsador_INAf

(R
\Rl

%DB1.DBX0.0
"Datos del
sistema".

Pulsador_AL1Ad

{S)
\Sl

%DB1.DBX0.1
"Datos del
sistema".

Pulsador_AL1Af

{R)}
\Rl

%DB1.DBX0.4
"Datos del
sistema".

Pulsador_B1

{R)}
\Rl

%DB1.DBX0.5
"Datos del
sistema".

Pulsador_AL2Ad

{ s}
\Sl

%DB1.DBX0.6
"Datos del
sistema".

Pulsador_AL2Af

{ R}
\Rl

%DB1.DBX0.7
"Datos del
sistema".

Pulsador_TR

{R}
\Rl

%DB1.DBX1.0
"Datos del
sistema".

Pulsador_AL3Ad

{5\
\Sl

%DB1.DBX1.1
"Datos del
sistema".

Pulsador_AL3Af

{R)
\Rl

%DB1.DBX1.2
"Datos del
sistema".

Pulsador_B2

{R)
\Rl

%DB1.DBX1.3
"Datos del
sistema".
Pulsador_PI

{R)
\Rl

%DB1.DBX1.4
"Datos del
sistema".

Pulsador_PD

(R
\Rl

%DB1.DBX26.1
"Datos del
sistema".Final_
D

{ R}
\Rl

%DB1.DBX26.0
"Datos del
sistema"”.Final_
|

{R}
\Rl

Segmento 11:
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%DB1.DBX1.5

%DB1.DBW24

"Datos del . %DB1.DBX1.3
sistema". Datos del "Datos del
"Manual/ sistema”. sistema".

Automatico” Posicion_s Pulsador_PI
1/1 == (R)
4 L int | (R}
0

%DB1.DBX1.3
"Datos del
sistema".
Pulsador_PI

(R
\Rl

Segmento 12:

%DB1.DBX1.5

%DB1.DBW24

"Datos del " %DB1.DBX1.3
sistema”. Datos del "Datos del
"Manuall sistema”. sistema”.

Automatico” Posicion_s Pulsador_PI
1/1 == {<}
4 [ int [ {5}

1

%DB1.DBX1.4
"Datos del
sistema".

Pulsador_PD

{ R}
\Rl

Segmento 13:

%DB1.DBX1.5

%DB1.DBW24

"Datos del : %DB1.DBX1.3
sistema". Datos del "Datos del
"Manual/ sistema”. sistema".

Automético” Posicion_s Pulsador_PI
1/1 == (R}
4 [int | {R)}
2
%DB1.DBX1.4
"Datos del
sistema".
Pulsador_PD
{s}
Segmento 14:
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema". %DB1.DBX4.1
Manuall "Datos del
Automatico sistema”.Parar MOVE
I/} | | EN ENO
0 b %DB1.DBW2
"Datos del
ouT1 sistema".Estado

Segmento 15:

%DB1.DBX1.5

"Datos del %DB1.DBX1.4 %DB1.DBX26.1
sistema”. "Datos del "Datos del
"Manual/ sistema". sistema".Final_

Automético” Pulsador_PD
1/1 11 [c)
4 11 15}
Segmento 16:
%DB1.DBX1.5

"Datos del %DB1.DBX1.3 %DB1.DBX26.0
sistema”. "Datos del "Datos del
"Manuall sistema". sistema".Final_

Automatico" Pulsador_PI |
1/1 11 (<
4 11 {5}

Segmento 17:
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%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

%DB1.DBX1.3
"Datos del
sistema".
Pulsador_PI

%DB1.DBX26.0
"Datos del
sistema"”.Final_
|

V1

{5\
\Sl
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Bloques de programa

NX Propiedades
Nombre NX Nimero 4 Tipo FC Idioma KOP
Numeracién Automatico
Titulo Autor Comentario Familia
Version 0.1 ID personaliza-
da
Nombre Tipo de datos Offset Valor predet. Supervision Comentario
Input
Output
InOut
Temp
Constant
w Return
NX Void
Segmento 1:
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manuall %Q0.0
Automatico" AL1_S1" MOVE
I/} | | EN ENO
500 —IN %MW10
OUT1 — "Marca_C_AL1"
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”. %l0.1
"Manuall "AL1_FCAf" MOVE
Automatico” % EN ENO ——i
{ | 0—IN %MW10
OuT1 — "Marca_C_AL1"
Segmento 2:
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manuall %Q0.1
Automatico" "ALT S2" MOVE
I/} | | EN ENO
500—IN %MW10
OUT1 — "Marca_C_AL1"
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”. %l0.0
"Manuall "AL1_FCAd" MOVE
Automatico” EN ENO ——i
{ | 0—IN %MW10
OuT1 — "Marca_C_AL1"
Segmento 3:
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manuall %Q0.2
Automatico" "IN S1" MOVE
I/} | | EN ENO
500 —IN %MW 12
OUT1 — "Marca_C_IN"
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”. %Q0.2
"Manuall "IN_S1" MOVE
Automatico” /| EN ENO ——i
{ | 0—IN %MW 12

OUT1 — "Marca_C_IN"

Segmento 4:
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%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

MOVE

4

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manual/

Automatico”

%Q0.3
"IN_S2"

—VF——=&
0

EN ENO

IN %MW12
ouT1 "Marca_C_IN"

MOVE
ENO —

IN %MW 12
ouT1 "Marca_C_IN"

Segmento 5:

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

%Q0.4

MOVE

4

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema"”.
"Manual/

Automatico'

%Q0.4
"g1"

—/F——©&N ENO

MOVE

EN ENO

%MW 14 100

OouT1 "Marca_C_GB1"

MOVE

EN ENO —

IN %MW16
OouT1 "Marca_C_B1"

MOVE

%MW 14 0

OouT1 "Marca_C_GB1"

EN ENO —

IN %MW 16
OouT1 "Marca_C_B1"

Segmento 6:

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

4

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manual/

Automatico”

%Q0.5
"AL2_S1"

0

MOVE

EN ENO

IN %MW18
OuT1 "Marca_C_AL2"

MOVE
EN ENO —

IN %MW 18
OuT1 "Marca_C_AL2"

Segmento 7:

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

4

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

100

%Q0.6
"AL2_S2"

0

MOVE

EN ENO

IN %MW18
ouT1 "Marca_C_AL2"

MOVE
EN ENO —

IN %MW 18
ouT1 "Marca_C_AL2"

Segmento 8:

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

%Q0.7

%DB1.DBX30.2
"Datos del
sistema".M_
AHorn

4

%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/

Automatico”

%T6
"Temporizador 6"

S_oDT

{sS)
\Sl

%DB1.DBX30.2
"Datos del
sistema".M_
AHorn

S Q———R)}——

S5T#1s TV Bl
-—R BCD
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Segmento 9:

%DB1.DBX1.5

"Datos del %DB1.DBX30.2
sistema". "Datos del
"Manuall sistema".M_
Automatico” AHorn MOVE
I/} | | EN ENO
100 — N %MW20
ouT1 — "Marca_C_AHorn"
%DB1.DBX30.2
"Datos del
sistema".M_
AHorn MOVE
—/—&N ENO —
0—IN %MW20
OUT1 "Marca_C_AHorn"
Segmento 10:
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manuall %Q1.0
Automatico" "AL3 S1" MOVE
| | } EN ENO
-100 IN %MW22
ouT1 "Marca_C_AL3"
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”. %Q1.0
"Manual/ "AL3_S1" MOVE
Automatico” H/% EN ENO —
| | 0—IN %MW22
OUT1 "Marca_C_AL3"
Segmento 11:
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manual/ %Q1.1
Automatico" "AL3 S2" MOVE
| | } EN ENO
100 IN %MW22
ouT1 "Marca_C_AL3"
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”. %Q1.1
"Manual/ "AL3_S2" MOVE
Automatico” H/% EN ENO —
| | 0—IN %MW22
OUT1 "Marca_C_AL3"
Segmento 12:
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema”.
"Manual/ %Q1.2
Automético” "B2" MOVE MOVE
/| | | EN ENO EN ENO —
100 — IN WMW24 100 — IN %MW26
OUT1 — "Marca_C_GB2" ouT1 "Marca_C_B2"
%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema"”. %Q1.2
"Manual/ "B2" MOVE MOVE
Automatico /| — EN ENO EN ENQO —
| | 0—IN BMW24 0—IN %MW26

OuT1 "Marca_C_GB2"

OuT1 "Marca_C_B2"

Segmento 13:
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%DB1.DBX1.5
"Datos del
sistema".
"Manual/ %Q1.3

Automatico”

4 |} o

MOVE

ENO ——————

%MW28

%Q1.4 ouT1 "Marca_C_Brazo"
%DB1.DBX1.5 "pD"

"Datos del I A
sistema”. I/I
"Manual/

Automatico”

Segmento 14:

%DB1.DBX1.5

"Datos del

sistema".

"Manuall %Q1.4
Automatico” “pD"

V1 | EN

MOVE

ENO ——————

%MW28

%Q1.3 ouT1 "Marca_C_Brazo"
%DB1.DBX1.5 Py

"Datos del I A
sistema". 4
"Manual/

Automatico”

Segmento 15:

%DB1.DBX1.5

"Datos del

sistema”.

"Manuall %Q1.3
Automatico” VOVE

V1 V1 EN e —1

0—IN %MW28

%Q1.4 OUT1 — "Marca_C_Brazo"
%DB1.DBX1.5 "pD"

"Datos del I N
sistema”. I/I
"Manuall

Automatico”
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Bloques de programa / Bloques de sistema / Recursos de programa

SCALE [FC105]

SCALE Propiedades

Nombre SCALE Numero 105 Tipo FC Idioma AWL
Numeracién Automatico
Titulo SCALING VALUES Autor SEA Comentario Familia CONVERT
Version 2.1 ID personaliza- |SCALE
da
Nombre Tipo de datos Offset Valor predet. Supervision Comentario
w |nput
IN Int input value to be scaled
HI_LIM Real upper limit in engineering units
LO_LIM Real lower limit in engineering units
BIPOLAR Bool 1=bipolar; O=unipolar
w Output
out Real result of the scale conversion
InOut
w Return
Ret_Val Word
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP]
Objetos tecnoldgicos

Esta carpeta esta vacia.
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Variables PLC/ Tabla de variables estandar [41]

Variables PLC

Variables PLC
Nombre Tipo de datos Direccion Rema-  Accesible Escribible Visible en Supervision Comentario
nencia desde desde HMI Engi-
HMI/OPC HMI/OPC neering
UA UA

el AL1_FCAd Bool %I0.0 True True True
el AL1_FCAf Bool %I10.1 True True True
vl IN_FCAd Bool %I0.2 True True True
il IN_FCAf Bool %I0.3 True True True
il Sensor_|1 Bool %I0.4 True True True
- AL2_FCAf Bool %Il0.7 True True True
A AL2_FCAd Bool %Il0.6 True True True
il Sensor_I2 Bool %I0.5 True True True
vl PT_100 Int %IW760 True True True
il AL3_FCAd Bool %I1.0 True True True
il AL3_FCAf Bool %I1.1 True True True
il AL1_S1 Bool %Q0.0 True True True
-g AL1_S2 Bool %Q0.1 True True True
-5 IN_S1 Bool %Q0.2 True True True
il IN_S2 Bool %Q0.3 True True True
il B1 Bool %Q0.4 True True True
il AL2_S1 Bool %Q0.5 True True True
il AL2_S2 Bool %Q0.6 True True True
il TR Bool %Q0.7 True True True
-H AL3_S1 Bool %Q1.0 True True True
] AL3_S2 Bool %Q1.1 True True True
il B2 Bool %Q1.2 True True True
vl Pl Bool %Q1.3 True True True
il PD Bool %Q1.4 True True True
il Temporizador 0 Timer %TO True True True
il Temporizador 1 Timer %T1 True True True
A Temporizador 2 Timer %T2 True True True
| Temporizador 3 Timer %T3 True True True
il Temporizador 4 Timer %T4 True True True
il Temporizador 5 Timer %T5 True True True
il Marca_C_AL1 Int %MW 10 True True True
‘il Marca_C_IN Int %MW 12 True True True
| Marca_C_GB1 Int %MW 14 True True True
-H Marca_C_B1 Int %MW16 True True True
il Marca_C_AL2 Int %MW18 True True True
il Marca_C_AHorn Int %MW20 True True True
il Marca_C_AL3 Int %MW22 True True True
il Marca_C_GB2 Int %MW24 True True True
il Marca_C_B2 Int %MW26 True True True
A Marca_C_Brazo Int %MW28 True True True
-H Temporizador 6 Timer %T6 True True True
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Variables PLC/ Tabla de variables estandar [41]
Constantes de usuario

Constantes de usuario
Nombre Tipo de datos Valor Comentario
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP]
Tipos de datos PLC

Esta carpeta esta vacia.
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Tablas de observacién y forzado permanente
Tabla de forzado permanente

Nombre Direccién Formato visualizacion Valor de forzado permanente Comentario
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Supervisiones y avisos del PLC
Avisos de PLC

Avisos de PLC
No hay entradas
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Supervisiones y avisos del PLC
Avisos de diagnéstico de usuario

Avisos de diagnéstico de usuario
No hay entradas
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Supervisiones y avisos del PLC
Avisos de sistema

Avisos de sistema
No hay entradas
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP]
Listas de textos de aviso PLC

Esta carpeta esta vacia.
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Médulos locales
PS 307 2A_1

Esta carpeta esta vacia.
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PLC_1 [CPU 314C-2 DP] / Médulos locales
CP 343-1_1[CP 343-1]

Nombre CP343-1_1 Autor JBlackheart Comentario
Rack 0 Slot 4
Nombre abreviado  |CP 343-1 Descripcién CP S7 para Industrial Ethernet, TCP/IP |Referencia 6GK7 343-1EX21-0XEQ

con interfaz SEND/RECEIVE y FETCH/
WRITE, controlador PROFINET IO, PRO-
FINET CBA, datos largos, UDP, TCP,
ISO, comunicacién S7, routing, susti-
tucién de médulo sin programadora,
10/100 Mbits/s, inicializacion via LAN,
Multicast IP, NTP, DHCP, configuracién
IP con DHCP/FB, firmware V1.2

Version de firmware V1.2

The TreeNode Param-
eter-
Node_MPI1_Menu
was not filled by
some ACF

Longitud de los datos |Opcién no activada
> 240 bytes

Guardar los datos de |Guardar los datos de configuracién en
configuracionenla |la CPU
CPU

Ocupar recurso de Opcién no activada
conexién de la CPU

Nombre lnterfaz PROFINET_ Comentaro
subred:  PNIE
Utiizar protocolo 150

Utilizar protocolo IP  [True Direccion IP: 192.168.0.1 Masc. subred: 255.255.255.0

Utilizar router False

Generar automdtica- True Nombre del dispositi- |plc_1.cp 343-1_1 Nombre convertido: |plcxb1.cpxa343-1xb13c37
mente el nombre del vo PROFINET:

dispositivo PROFINET
Numero de dispositi-

Limitar el flujo de da- Usar modo LLDP IEC |False Enviar Keep Alives 30s
tos en la red V2.2 para conexiones

o

Puerto local: CP 343-1_1\Interfaz PROFINET_1
[X11\Port_1 [X1 P1]

La vigilancia del puerto del interlocu- 'Puerto interlocutor: Cualquier interlocutor
tor no es posible

Activar este puerto  True

para el uso

Velocidad de transfer- Automatico Monitorizar False Activar autonegotia- [False

encia/duplex: tion

Fin del registro de False Fin de la deteccién de False Fin del dominio Sync False

dispositivos accesi- topologia

bles

Activar sincronizacién|Activar sincronizacién horaria Método de sincroniza- SIMATIC Sentido de LAN a estacion

horaria cién

Servidor NTP 0.0.0.0 Servidor NTP 0.0.0.0 Servidor NTP 0.0.0.0

Servidor NTP 0.0.0.0 Zona horaria (UTC +01:00) Berlin, Berna, Bruselas, |/Ciclo de sincroniza- |60s
Roma, Estocolmo, Viena cion

Sincronizacion hora- [Sincronizacién horaria al minuto com- | Transferir horaala  [Transferir hora a la estacion

ria al minuto comple- pleto estacién

to
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Activar proteccion de acceso para comunicacion IP

no registrado

Subred: noconectada
Direccién:

Direccion inicial 256 Direccion final 271




